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| pulsanti hanno |e seguenti funzioni:

(i Permette di passare al gruppo di parametri successivo

g Permette di visualizzare il valore di un parametro e di entrare in fase di
B85 programmazione di un parametro

Permette di uscire dalla fase di programmazione di un parametro,
2 confermando il valore modificato

Permette di scorrere lalistadel parametri in avanti e di aumentareil valore di
un parametro, nellafase di programmazione

Permette di scorrere lalista dei parametri al'indietro e di diminuire il valore
di un parametro, nellafase di programmazione

WEN  Permette di spostars fra le cifre del parametro che s sta modificando o di
ESC ritornare a DRV-00 quando non ci s trovain fase di programmazione

Permette di dare il comando di avvio rotazione motore a destra (non
utilizzato)
Permette di dare il comando di avvio rotazione motore a destra (non
utilizzato)

REY

Permette di dare il comando di stop rotazione motore e di reset allarmi (non
utilizzato)
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| LED presenti sul display del tastierino sono relativi allo stato di funzionamento
dell'inverter:

Indica che l'inverter stadando il comando di rotazione a destra a motore;
guando lampeggia significa che il motore sta accel erando/decel erando

Indica che l'inverter sta dando il comando di rotazione a sinistraa motore;
REV guando lampeggia significa che il motore sta accel erando/decel erando

Indica chel'inverter s trovain stato di Stop. Quando l'inverter si trovain
stato di allarme questo LED e lampeggiante.

Valori visualizzati sullatastiera all'accensione:

Velocitarede
del motore

Coppiaa
motore

0.0 2

Assorbimento
di corrente
istantaneo

Descrizione

parametro
Vaore
parametro

Valori visualizzati sullatastieraper i singoli parametri:

Gruppo di
parametri
corrente

Sy ae)s Pl defin
-11 ot Used

Numero di
parametro

corrente
Al'internn
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PROGRAMMAZIONE

Per modificare un parametro si procede in questo modo:

0.0 rcpm
All'accensione viene visualizzato questo valore; | '@ 0-00- %5 0.0 ¢

A.1) Seil parametro damodificare € del gruppo DIS, ci si spostacon Iafreccia-
fino a che non compare sul display il nome/numero del parametro in esame e il suo
valore.

A.2) Seil parametro da modificare € di un gruppo diverso da DRV (FU1, FU2 o 1/0),

HODE
Ci S sposta con il tasto finche non compare in ato a sinistra sul display la

scritta relativa al gruppo di parametri su cui ¢i S deve spostare cioe DIS, 1/0, PAR,
FUN, CON, 2nd. Se ad esempio ci s vuole spostare nel gruppo 1/0, il display

SO Pl define

11 Hot Used

apparirain questo modo:

ROG
B.1) S entrain fase di programmazione del parametro con il tasto . Compare
allora un cursore che potra essere utilizzato per modificare le singole cifre del
parametro in esame.
B.2) Ci s posiziona su unacifracon il tasto BiES8 e s modificail suo valore tramitei

i 0 o N

EMT
B.3) Si confermail valore del parametro modificato con il tasto -

SHIFT
C) Per fareritorno al parametro iniziale s premeil tasto
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Modalita impostazione valore dei parametri

Nell'esempio che segueil valore del parametro FUN-40 viene modificato da 10.0 a25.0

secondi.
FUN> Jump Code
00 0

FUN> Acc Time-1
40 100 sec

-

l

FUN> Acc Time-1
40 10.0 sec

A 4

FUN> Acc Time-1
40 10.0 sec

L

FUN> Jump Code
00 0

FUN> Acc Time-1
40 250 sec

T

FUN> Acc Time-1
40 250 sec

T

FUN> Acc Time-1
40 150 sec

FUN> Acc Time-1
40 150 sec
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Schema generale per impostazione parametri

Nell'esempio che segue viene fatta la programmazione di 4 parametri appartenenti a
gruppi divers, impostando DIS-01 = Motor speed, 1/0-11 = Speed Ref, PAR-10=
2500, FUN-01 = Keypad.

0.0 rpm DIS> Us Grp Disp | [ ' DIS> Usr Grp Disp
A¥ Trq 00% 00A -" o1 AilVaue | [HIAE S 01 Motor Speed | ™)
< l

JW0ODE

3
3

\ 4

/0> Jumpcode | /0>  AilDefine | FRRSEN . /0>  Aildefine
I 00 1 } 11 NotUsed | BSE - S 1 SpeedRer |V
4 l

SHIET WODE SHIFT

\ 4

PAR> Jumpcode | PAR> EncPulse | FEREES . PAR>  EncPulse
I o0 1 -" 10 1024 - ST g TS 2500 ™)

<. i

ESC ESC

l

FUN> Jumpcode | FUN> Rur/Stop Src | [FRRais . FUN> Run/Stop Src
I 00 1 ' 01 Termind-1 | &S - ST gyt Keypad |
| l SHIFT
\4 0
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Schema per salvataggio parametrizzazione

Questa operazione s compone di 2 fasi:

1. Salvataggio del parametri impostati sull'inverter a tastierino

2. Caricamento dei parametri salvati sullatastiera all'inverter
E' una funzione molto utile in quanto permette di ripristinare una parametrizzazione che
S saessere corretta quando inavvertitamente siano stati modificati dei parametri e cio
condizioni il buon funzionamento dell'inverter.

Copiadati dainverter atastierino:

0.0rpm PAR>  Jump code
Trq 0.0% 0.0A 00 1
I
v
PAR> Para Read PAR> Para. Read
02 --- No --- 02 --- NO ---
o o
v
PAR> Para. Read PAR> Para. Read
02 -—-Yes---_ 4—- 02 --- No---_
Copiadati datastierino ainverter:
0.0 rpm PAR>  Jump code
Trg 00% O0.0A 00 1
I
v
PAR> Para Write PAR> Para Write
03 --- NoO --- 03 --- No ---
ﬁ* o
v
PAR> Para Write PAR> Para. Write
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Schema per reset parametri

Questa operazione puo essere utile per ripristinare la parametrizzazione di default
dell'inverter.

0.0rpm PAR>  Jump code
Trq 0.0% O0.0A 00 1
I
v
PAR> Para. Init PAR> Para. Init
01 --- No --- 01 --- NoO ---
m* 3
v
PAR> Para. Init PAR> Para. Init
01 All groups_ 4—- 01 - No-—-_
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