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CAPITOLO 1 - COLLEGAMENTO INVERTER

Inverter iS7 LS it @

1.1 Ispezione

v Ispezionare l'inverter per verificare la presenza di eventuali danni occorsi durante la spedizione.

v Controllare latarghetta dell'inverter. Verificare che l'inverter appartenga al modello adatto

all'applicazione.

Potenza inverter

0008: 1HP  0150: 20 HP
0015:2HP  0185: 25 HP
0022: 3HP  0220: 30 HP
0037: 5HP  0300: 40 HP
0055: 7.5 HP 0370: 50 HP
0075: 10 HP  0450: 60 HP
0110: 15HP  0550: 75 HP

0750: 100 HP
0900: 120 HP
1100: 150 HP
1320: 180 HP
1600: 225 HP

1.2 Condizioni ambientali
v Verificare le condizioni ambientali del luogo dell'installazione.
- Latemperatura ambiente non deve essere inferiore a-10°C o superiore a 50°C.
- L'umiditarelativa deve essere inferiore al 90% (senza condensa).
- L'altezza deve essere inferiore a 1000 metri (3300 piedi).
v" L'inverter non deve essere sottoposto a luce solare diretta e deve essere tenuto lontano da
vibrazioni eccessive.

1.3 Montaggio

SV 0008 iST — 2 N O F D
]

v A

Modello Tensione alimentazione

iE5  2:200~ 230V (+ 10%) (50/60Hz)
@CS 4380 ~ 480V (= 10%) (50/60Hz) Certificato UL Induttanza
1G5 DC integrata
iG5A \ \

iPSA _ _
iS5 Senzatastiera Filtro
Y integrato
iH

v L'inverter deve essere montato in verticale lasciando uno spazio sufficiente siain orizzontale
chein verticale con le apparecchiature adiacenti (A= Oltre 100mm, B= Oltre 50mm).

1.4 Altre precauzioni

v Evitare di trasportare I'inverter afferrandolo solo dalla copertura anteriore.
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Non installare I'inverter in un luogo soggetto aforti oscillazioni. Fare attenzione durante
I'installazione dell'inverter su presse o apparecchiature in movimento.

Laduratadell'inverter € fortemente influenzata dalla temperatura ambientale. Installare
I'inverter in un luogo dove la temperatura sia compresa entro limiti consentiti (- 10° ~ 40°).

L'inverter raggiunge temperature elevate. Installarlo su una superficie non infiammabile.

Evitare di installare I'inverter in luoghi in cui latemperatura e I'umidita raggiungano valori
elevati. Evitare I'esposizione alla luce solare diretta.

Evitare di installare I'inverter in un luogo in cui siano presenti nebbia d'olio, gas infiammabili e
polvere. Installare I'inverter in un luogo pulito o al'interno di un quadro chiuso privo di corpi
estrane.

Fare attenzione durante I'installazione dell'inverter e della ventolain fase di installazione di piu
inverter o di unaventolaall'interno del quadro. Se I'installazione non é corretta la temperatura
aumentera eccessivamente e la ventilazione non avra effetto. Evitare quindi che latemperatura
ambientale superi i limiti consentiti.

Quadro Quadro Ventola
Inverter v * r
Inverter| [ Inverter
= =
\ / Inverter
Ventola ﬁ é f
—> > 7
CORRETTO ERRATO CORRETTO ERRATO
[Installazione di piu inverter in un quadro] [Installazione di una ventola in un quadro]

Installare I'inverter fissandolo in modo sicuro con viti e bulloni.

IMPORTANTE: nel cablaggio evitare di inserire un teleruttore sui cavi che collegano inverter e
motore. Infatti se il teleruttore inserito a valle dell'inverter s apre mentre la tensione in uscita
dal'inverter e diversa da O (cioé mentre l'inverter € in stato di RUN), si creano dei picchi di
tensione che nel giro di breve tempo portano a danneggiamento del gruppo IGBT dell'inverter

INVERTER INVERTER
L) \Y W ) \Y/ W
Q Q @ |
0 o 5 !
MOTORE MOTORE
CORRETTO ERRATO
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Collegamento base

Resistenza DB

MCCB P(+) B!

3 —O _—eR U
o 3 —

230/400 V—0O __O—@ S V
- >

50/60Hz —O O—@ T W

G (®)

.
PNP NPN

2
Ingr. multi-funzione 1 S+ ‘ Porta di comunicazione
o O P1 S- MODBUS-RTU
Ingr. multi-funzione 2 Impostazioni di '
0 P2 | fabbrica:
Ingr. multi-funzione 3 ‘Rotazione avanti’
O P3 . -
: : ‘Rotazione indietro’ AO1 °
Ingr. multi-funzione 4 ‘Allarme BX' ‘ Uscita Frequenzim.
0 O P4 , , 0 ~ 10V (max 10 mA)
Ingr. multi-funzione 5_____ Allarme esterno
O O P5 'Selettore Vel. 1' 5G . . .
Ingr. multi-funzione 6 ‘Selettore Vel. 2' Uscita Frequenzim.
O O P6 'Selettore Vel. 3' 0~20mA
Ingr. multi-funzione 7___ 'JOG' AQ2 ‘
O O P7
Ingr. multi-funzione 8
O O P8 i
(N.0.) AL—0: 0= Relé uscita Multifunzione 1
Morsetto comune Iminore di AC250V, 5A
CM C1 (" Iminore di DC30V, 5A
(N.C.) B1 o O— Impostazione di default: ‘Allarme’
Potenziometro Schermo & usci ifunzi
(L ~ 10 kohm, 1/2w) . ) ) — Relé uscita Multifunzione 2
o ' Alimentazione segnale A2 0 O—(J Iminore di AC250V, 5A
VR+  velocita: co ® Iminore di DC30V, 5A
+12V, 100mA Impostazione di default: ‘Marcia’
V1 Ingresso analog. Q1 ) .
tensione: -10 ~ +10V . Uscita Multifunz. Open Collector:
E minore di DC26V, 100mA
11 Ingresso analog. . Default: ‘Rilevamento Frequenza’
corrente:

4 ~20mA (2500hm)

5G/CM Comune ?er ingressi
analogici 24 ‘ Alim. 24V DC per uso esterno

Ingresso segnale (riferita a CM): Max 150 mA
velocita

Note) @ Morsetti di potenza O Morsetti di controllo
1.  Laconfigurazione dei morsetti varia a seconda del modello: vedi pag. 4. Il modulo di frenatura &
interno solo per gli inverter da 1 a 30 HP.
2. Tramite il relativo dip-switch & possibile selezionare la modalita PNP-NPN per gli ingressi digitali.
3. Fino alla taglia 22 kW inclusa il comune per gli ingressi analogici € 5G; a partire dalla taglia 30 kW
il comune per gli ingressi analogici € il morsetto CM.
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Morsetti di potenza
m  Configurazione A: 0.75 ~ 22 kW (SV0008/0220i S7-2, SV 0008/0220i S7-4)

EI

Resistenza di frenatura

Morsetto Funzione
g Morsetti ingresso alimentazione linea CA
T (3 Phase, 200 ~ 230VAC or 380 ~ 480VAC)
P(+) P: Morsetto positivo DC Bus.
B P-B: Morsetti connessione Resistenza di frenatura
N (-) Morsetto negativo DC Bus
U
V Morsetti uscita trifase a motore
w

m  Configurazione B: 30 ~ 75 kW (SV0300/0750iS7-4)

IR|S|T|P1(+)P2(+)N(-) Ulvlwi

Modulo di Resistenza di frenatura
frenatura
Morsetto Funzione
Fé Morsetti ingresso alimentazione linea CA
e (3 Phase 380 ~ 480VAC)
P1 (+) P1 = P2: Morsetto positivo DC Bus.
P2 (+) P2-N: Morsetti connessione Modulo di frenatura
N (-) N: Morsetto negativo DC Bus
U
V Morsetti uscita trifase a motore
W
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m  Configurazione C: 90 ~ 160 kW (SV0900/1600iS7-4)

IR|S|T|P(+)N(-)U V

N —

"]
||

Modulo di Resistenza di frenatura
frenatura
Morsetto Funzione
g Morsetti ingresso alimentazione linea CA
T (3 Phase 380 ~ 480VAC)
P (+) P: Morsetto positivo DC Bus.
N (-) P-N: Morsetti connessione Modulo di frenatura
N: Morsetto negativo DC Bus
U
V Morsetti uscita trifase a motore
w

Versione 1.1 - 14/01/2010



o BER-MAR Inverter iS7 LS @
Morsetti di controllo
A2 | c2 A || 2sa|lem | P | P RB|P|lcam] st]| s |56
AL | c1 | B2 s [ ps [ 7| e om | VRIVR[vi] in]sc|aoL| ace
Tipo Simbolo Nome Descrizione
T o= Ingresso Ingressi multifunzione
3 8| P1~P8 | multifunzione (L'impostazione di fabbrica € FX, RX, RST, EXT,
?g 1~8 BX, JOG, gradini di frequenza 1 e 2)
= CM Comune (0V) Usato per il comune dei morsetti di ingresso digitali
S 24 Morsetto 24 V/ Utlllz_zat_o per alimentazione esterna 24 V (max 150
S mA) insieme con EG
S . , Usato come alimentazione del potenziometro per
o| T Alimentazione | . : . e
@l 9 VR+ ausiliaria (+12V) limpostazione della frequenza analogica. L'uscita
0| 5 massima & +12V, 100mA.
= -% i , Usato come alimentazione del potenziometro per
=1 9 VR- Alimentazione l'impostazione della frequenza analogica. L'uscita
C | ausiliaria (-12V) postazi q gica.
5| 5 massima e -12V, 100mA.
Sl o V1 Rif. frequenza | Usato per il riferimento di frequenza con ingresso O-
I5 (Tensione) 10V. Potenziometro da 1 a 10 kQ
g 11 Rif. frequenza | Usato per il riferimento di frequenza con ingresso O-
a (Corrente) 20 mA. La resistenza di ingresso e 250 Q
g— 5G (~22) Comune Morsetto comune per gli ingressi analogici
— | CM (30~) (5G fino a 30 kW; CM da 37 kW)
Morsetti per comunicazione secondo protocollo
S+/S- | Modbus/RS485 modbus o RS485
= AO1L Uscita in Uscita analogica multifunzione (segnale in
S tensione 0-10V | tensione). Max 10 VDC - 10 mA
< Uscita in : . . . .
= | litf I
5 AO2 corrente 0O- Uscita analogica mulitfunzione (segnale in corrente)
S| 2 20mA
3 Al Uscita relé AC250V, 5A o minore; DC30V, 5A o0 minore.
> C1 multifunzione 1 A1-C1 Normalmente aperto
S| Bl B1-C1 Normalmente chiuso
D= . N . .
3 & A2 Uscita rele AC250V, 5A o minore; DC30V, 5A 0 minore.
§ C2 multifunzione 2 | A2-C2 Normalmente aperto
Uscita open
Q1-EG | collector DC26V, 100 mA o minore.

multifunzione
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CAPITOLO 2 - LISTA PARAMETRI GENERALE

@

Parametro | Gruppo Descrizione Range Default Mod
RUN
time

DRV-00 DRV Salto a codice gruppo DRV 0/21 1 S
DRV-01 DRV Riferimento di Frequenza 0.0/ DRV-20 [HZz] 0.0 S
DRV-02 DRV Riferimento di Coppia -180% / +180% 0.0 S
DRV-03 DRV Tempo Accelerazione 0/600.0 [sec] 20.0 S
DRV-04 DRV Tempo Decelerazione 0/600.0 [sec] 30.0 S
Keypad - Tastiera
Fx/Rx-1 - Morsetti
DRV-06 | DRV Modalita comando rotazione Ir':txﬁg’é 2 Mﬁg gﬁ/SD BTy Fx/Rx-1 N
Field Bus - Prot. Field Bus
PLC-DaPLC
Keypadl-Tastiera 1
Keypad2-Tastiera 2
V1 - Ingr. tensione V1
I1 - Ingr. corrente 11
. V2 - Ingr. tensione V2
DRV-07 DRV Modalitariferim. Frequenza 12 - Ingr. corrente 12 Keypadl N
Int 485 - Modbus RTU
Encoder - Treno Impulsi
Field Bus - Prot. Field Bus
PLC-DaPLC
Keypadl-Tastiera 1
Keypad2-Tastiera 2
V1 - Ingr. tensione V1
I1 - Ingr. corrente 11
L ) V2 - Ingr. tensione V2
DRV-08 DRV Modalitariferim. Coppia 12 - Ingr. corrente 12 Keypadl N
Int 485 - Modbus RTU
Encoder - Treno Impulsi
Field Bus - Prot. Field Bus
PLC-DaPLC
V/F - Tensione/Frequenza
V/F PG - V/F con feedback
DRV-09 DRV Selezione metodo di controllo Ssehr?sgrcl) g;ge{l\%)t:n;)n qul VIF N
Sensorless-2-Vett.an.ap. 2
Vector - Vett. anello chiuso
. . No - Non attivo
DRV-10 DRV Controllo di coppia Yes-Attivo No N
DRV-11 DRV Frequenza JOG 0/DRV-20 [HZ] 10.0 S
DRV-12 DRV Tempo Accelerazione 0/600.0 [sec] 20.0 S
DRV-13 DRV Tempo Decelerazione 0/600.0 [sec] 30.0 S
DRV-14 DRV Potenza motore 0.2 /90 [kW] N
. Manual - Manuale
DRV-15 DRV Selezione boost man/auto Auto - Automatico Manual N
Boost rotazione destra
DRV-16 DRV (se DRV-15 = Manual) 0/15.0 [%] 2.0 N
DRV-17 DRV Boost rotazione sinistra 0/15.0 [%] 2.0 N
DRV-18 DRV Frequenza nominale 30/ 400 [HZ] 60.0 N
DRV-19 DRV Frequenzainiziae 0/10.0 [HZ] 0.5 N
40/ 400 [HZz]
DRV-20 DRV Frequenza massima (300 Hz - Sensorless) 60.0 N
(120 Hz - Vector)
DRV-21 | DRV Unitavelocita Hz disp s
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RPM disp

BAS-00 BAS Salto al codice gruppo BAS 0/75 1

None - Nessuno
V1 - Ingr. tensione V1
BAS-01 BAS Riferimento ausiliario I1 - Ingr. corrente 11 None
V2 - Ingr. tensione V2

I2 - Ingr. corrente 12

M+(G*A)
M*(G*A)
Modalita utilizzo Riferim. ausiliario MI(G"A)
BAS-02 BAS | (M =freq. riferimento, G = BAS-03, M+(M*(G*A)) M-+(G*A)
A = BAS01) M+G*(A-50%)

M*(G*(A-50%))
M/(G*(A-50%))
M+M*G*(A-50%)

BAS-03 BAS Guadagno sul Riferimento ausiliario -200.0 / 200.0 [%] 100.0

Keypad - Tastiera

Fx/Rx-1 - Morsetti

2° Modalita Comando Fx/Rx-2 - Abilit/Direz

(1-65/72 = 2nd Source) Int 485 - Modbus RTU FX/Rx-1

Field Bus - Prot. Field Bus
PLC - DaPLC

BAS-04 BAS

Keypadl-Tastiera 1
Keypad2-Tastiera 2
V1 - Ingr. tensione V1
I1 - Ingr. corrente 11
V2 - Ingr. tensione V2
BAS-05 BAS 2° Modalitariferim. Frequenza 12 - Ingr. corrente 12 Keypadl
Int 485 - Modbus RTU
Encoder - Treno Impulsi
Field Bus - Prot. Field Bus
PLC-DaPLC
Synchro
Binary Type

Keypadl-Tastiera 1
Keypad2-Tastiera 2
V1 - Ingr. tensione V1
I1 - Ingr. corrente 11
V2 - Ingr. tensione V2
BAS-06 BAS 2° Modalitariferim. Coppia 12 - Ingr. corrente 12 Keypad1l
Int 485 - Modbus RTU
Encoder - Treno Impulsi
Field Bus - Prot. Field Bus
PLC - DaPLC
Synchro
Binary Type

Linear-Lineare
Square-Quadratico 1

BAS-07 BAS Modello V/Hz User V/E-V/f Utente Linear

Square-Quadratico 2

. Max freq - 0O/FU1-30

BAS-08 BAS Freq. riferim. per Acc/Dec Delta freg-Freg.lavoro 0

0.01 [sec] - centesimi
BAS-09 BAS Decimali per Acc/Dec 0.1 [sec] - decimi 0.1

1 [sec] - valore intero
BAS-10 BAS Frequenza di alimentazione 28 E; 60 Hz N
BAS-11 BAS Numero poli motore 2/48 4 N
BAS-12 BAS Scorrim. nominale motore 0 /3000 [rpm] N
BAS-13 BAS Corrente nominale motore 1/200 [A] N
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BAS-14 BAS Corrente a vuoto motore 0.5/200 [A] N
BAS-15 BAS Tensione nominale motore 180 /480 [V] 0 N
BAS-16 BAS Rendimento motore 70/ 100 [%] N
BAS-17 BAS Inerziadel carico 0/8 0 N
BAS-18 BAS Regol. potenza visualizzatain uscita 70/ 130 [%] 100 S

. . Lo 200~230 [V]
BAS-19 BAS Tensione alimentazione inverter 380~480 [V] - S
No - Non attivo
All - Completo
BAS-20 BAS Autotuning Al (Std;tsl) + E; g] rﬁ; (stop) No N
Enc Test
Tr
BAS-21 BAS Resistenza di statore [Q] N
BAS-22 BAS I nduttanza dispersione [mH] N
BAS-23 BAS Induttanza statore [mH] N
Costante di tempo del rotore
BAS-24 | BAS | o DRV-09= Seneoll2* 0 "Vector") 1521 L
V/F utente - Frequenza 1
BAS-41 BAS (s BAS07 = \?ﬂ utente’) 0/DRV-20 [HZz] 15.0 N
BAS-42 BAS V/F utente - Tensione 1 0/100 [%)] 25 N
BAS-43 BAS V/F utente - Frequenza 2 0/DRV-20 [HZz] 30.0 N
BAS-44 BAS V/F utente - Tensione 2 0/100 [%)] 50 N
BAS-45 BAS V/F utente - Frequenza 3 0/DRV-20 [HZz] 45.0 N
BAS-46 BAS V/F utente - Tensione 3 0/100 [%] 75 N
BAS-47 BAS V/F utente - Frequenza 4 0/DRV-20 [HZz] 60.0 N
BAS-48 BAS V/F utente - Tensione 4 0/100 [%] 100 N
Freguenza passo 1
BAS-50 BAS | (o NG5/ Spged—L IMIHIX®) 0/DRV-20 [Hz] 10.0 N
BAS-51 BAS Frequenza passo 2 0/DRV-20 [HZz] 20.0 N
BAS-52 BAS Frequenza passo 3 0/DRV-20 [HZz] 30.0 N
BAS-53 BAS Frequenza passo 4 0/DRV-20 [HZz] 40.0 N
BAS-54 BAS Frequenza passo 5 0/DRV-20 [HZz] 50.0 N
BAS-55 BAS Frequenza passo 6 0/DRV-20 [HZz] 60.0 N
BAS-56 BAS Frequenza passo 7 0/DRV-20 [HZz] 60.0 N
BAS-57 BAS Frequenza passo 8 0/DRV-20 [HZz] 55.0 N
BAS-58 BAS Frequenza passo 9 0/DRV-20 [HZz] 50.0 N
BAS-59 BAS Frequenza passo 10 0/DRV-20 [HZz] 45.0 N
BAS-60 BAS Frequenza passo 11 0/DRV-20 [HZz] 40.0 N
BAS-61 BAS Frequenza passo 12 0/DRV-20 [HZz] 35.0 N
BAS-62 BAS Frequenza passo 13 0/DRV-20 [HZz] 25.0 N
BAS-63 BAS Frequenza passo 14 0/DRV-20 [HZz] 15.0 N
BAS-64 BAS Frequenza passo 15 0/DRV-20 [HZz] 5.0 N
BAS-70 BAS Tempo Accelerazione 1 0/600.0 [sec] 20.0 N
BAS-71 BAS Tempo Decelerazione 1 0/600.0 [sec] 20.0 N
Tempo Accelerazione 2
BAS-72 BAS (& IN-FE)5/72 X CELLM") 0/600.0 [sec] 30.0 N
BAS-73 BAS Tempo Decelerazione 2 0/600.0 [sec] 30.0 N
BAS-74 BAS Tempo Accelerazione 3 0/600.0 [sec] 40.0 N
BAS-75 BAS Tempo Decelerazione 3 0/600.0 [sec] 40.0 N
ADV-00 ADV Salto al codice gruppo ADV 0/78 1 S
ADV-01 | ADV Schema accelerazione near - Lineare Linear N
-curve-Curva S
. Linear - Lineare .
ADV-02 ADV Schema decel erazione S-curve-Curva S Linear N
ADV-03 ADV % inizialecurvaa S Acc 1 /100 [%)] 40 N
ADV-04 ADV % finale curvaa S Acc 1 /100 [%)] 40 N
ADV-05 ADV % iniziale curvaa S Dec 1 /100 [%)] 40 N
ADV-06 ADV % finale curvaa S Dec 1 /100 [%)] 40 N

10
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o Accel - Accelerazione
ADV-07 ADV Modaitad avvio DC-start - Iniezione CC Accel N
Decel - Deceleraz.
Dc-Brake - Frenat.CC
. Free run - Inerzia
ADV-08 ADV Modalita arresto Flux-brake - Erenat. flusso Decel N
Power braking - Tramite
energia motore
None - Abil. Rotaz. Dx/Sx
ADV-09 ADV Blocco marcia Fwd prev - No Rotaz. Dx None N
Rev prev - No Rotaz. Sx
. . . No-Non attivo
ADV-10 ADV Selezione avvio ad accensione Yes-Attivo No S
Tempo iniezione CC avvio
ADV-12 ADV (& ApDV—O7 2 DG art’) 0/60.0 [sec] 0 N
ADV-13 ADV Intensitd CC al'avvio 0/200 [%] 50 N
Ritardo inizio frenaturain CC
ADV-14 ADV (se ADV-08 = "Dc brake") 0/ 60 [sec] 0.1 N
ADV-15 ADV Tempo frenaturain CC 0/60 [sec] 1.0 N
ADV-16 ADV Intensita frenaturain CC 0/200 [%] 50 N
ADV-17 ADV Freq. inizio frenaturain CC 0/60 [Hz] 5.0 N
ADV-20 ADV Frequenza di sostain Accelerazione DRV-19 / DRV-20 [Hz] 5.0 N
ADV-21 ADV Tempo sostain Accelerazione 0/60.0 [sec] 0.0 N
ADV-22 ADV Frequenza di sostain Decelerazione DRV-19 /DRV-20 [HZ] 5.0 N
ADV-23 ADV Tempo sostain Decelerazione 0/60.0 [sec] 0.0 N
I o No-Non attiva
ADV-24 ADV Attivazione limitazione frequenza Yes-Attiva No N
Frequenzalimite in basso
ADV-25 | ADV e(qse ADV-24= Yo 0/ ADV-26 [Hz] 0.50 s
ADV-26 ADV Frequenzalimitein alto ADV-25 / DRV-20 [HZ] 60 N
. No-Non attiva
ADV-27 ADV Selezione salto frequenza Yes-Attiva No
Frequenzainferiore salto 1
ADV-28 | ADV e?se ADV-27= Yeo) 0/ ADV-29 [Hz] 10.0 s
ADV-29 ADV Frequenza superiore salto 1 ADV-28 / DRV-20 [HZ] 15.0 S
ADV-30 ADV Frequenzainferiore salto 2 0/ ADV-31 [HZz] 20.0 S
ADV-31 ADV Frequenza superiore salto 2 ADV-30/ DRV-20 [HZ] 25.0 S
ADV-32 ADV Frequenzainferiore salto 3 0/ ADV-33 [HZ] 30.0 S
ADV-33 ADV Frequenza superiore salto 3 ADV-32 / DRV-20 [HZ] 35.0 S
Corrente per apertura freno
ADV-41 ADV (@ OUT_31[°33 ip..BR Control’) 0-180.0 [%] 50.0 S
ADV-42 ADV Tempo ritardo aperturafreno 0-10.0 [sec] 1.00 N
ADV-44 ADV Frequenza apertura freno FWD 0/DRV-20 [HZ] 1.00 N
ADV-45 ADV Frequenza apertura freno REV 0/DRV-20 [HZ] 1.00 N
ADV-46 ADV Tempo ritardo chiusura freno 0-10.0 [sec] 1.00 N
ADV-47 ADV Frequenza di chiusurafreno 0/DRV-20 [HZ] 2.00 N
None - Disattiva
ADV-50 ADV Attivazione risparmio energetico Manual - Manuale None N
Auto - Automatica
Livello risparmio energetico
ADV-51 | ADV ® DV 50 & M anL?aI") 0/30 [%] 0
ADV-60 ADV Frequenza cambio Acc/Dec 0/ DRV-20 [Hz] 0.00 N
ADV-61 ADV Guadagno per visualizz. giri a carico 1/6000.0 [%] 100.0 N
x 1 - nessun decimale
x 0.1 - 1 decimale
ADV-62 ADV | Scalaper visualizzazione giri a carico x 0.01 - 2 decimali 1 N
x 0.001 - 3 decimali
X 0.0001 - 4 decimali
o - . rpm - Giri al minuto
ADV-63 ADV Unitamisuragiri a carico mSm - metri al minuto rpm N
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PowerOnFan-Continuativo

ADV-64 ADV Funzionamento ventola Run Fan - Stato di Run Power On Fan N
Temper-Fan- T limite Inv.
Memorizzazione frequenza 0-Non attiva
ADV-65 ADV motopotenziometro 1-Attiva 0 N
None - Nessuno
V1 - Ingr. tensione V1
Ingresso per Controllo On/Off
ADV-66 ADV o N I1 - Ingr. corrente 11 None N
(se OUT31-33 = "On/Off Control") V2 - Ingr. tensione V2
I2 - Ingr. corrente 12
ADV-67 ADV Livello per commutazione On uscita 10/ 100 [%)] 90.00 N
ADV-68 ADV Livello per commutazione Off uscita -100 / ADV67 [%] 10.00 N
Abilitazione Run di Sicurezza Always Enable - Disattiva
ADV-70 | ADV (IN65-72 = "Run Enable") DI Dependent - Atiiva | ~Ways Enable | N
FreeRun - Stop per inerzia
Metodo Arresto Sicurezza Q-Stop - Arresto con Dec
ABV-71 ADV (seIN65-72 = "DI Dependent") Q-Stop Resume - Arresto AT R i
con Dec e riavvio se ON
ADV-72 ADV Tempo per Arresto Sicurezza 0/600.0 [sec] 5.0 N
. . . No - Non attiva
ADV-74 ADV Sel. Prevenzione Rigenerazione Yes - Attiva No N
: . . . 200-230 V | 300~400 [V] 350
ADV-75 ADV Livello Prevenzione Rigenerazione 380-480 V| 600~800 [V] 200 N
ADV-76 ADV Limite Freg. Compensazione 0/10.00 [HZ] 1.00 N
(se ADV-74="Yes")
ADV-77 ADV Guad. P per Prev. Rigenerazione 0/100.0 [%] 50.0 S
ADV-78 ADV Guad. | per Prev. Rigenerazione 20/ 30000 [msec] 500 S
CON-00 CON Salto a codice gruppo CON 0/83 1 S
0.8 ~22: 0.7/ 15.0 [kHZ] 5.0
CON-04 CON Frequenza portante 30 ~45: 0.7/ 10.0 [kHZ] 5.0 S
55 ~ 75:0.7 /7.0 [kHZ] 5.0
. . Normal PWM - Val. fisso
CON-05 CON Tipo Selezione PWM Lowleakage - Bassa disp. Normal PWM N
Tempo di magnetizzazione motore
CON-09 CON (se DRV-09 = "Sensorless 0 Vector") 0/60.0 [sec] 1.0 N
CON-10 CON Forza del flusso 100 / 500 [%] 100.0 N
Tempo frenatura CC dopo stop
CON-11 CON (se DRV-09 = "Vector") 0/60.0 [sec] 1.0 N
CON-12 CON Guadagno P1 funz. anello chiuso 10/ 500 [%] 100.0 S
CON-13 CON Guadagno |1 funz. anello chiuso 10/9999 [ms] 200 S
CON-15 CON Guadagno P2 funz. anello chiuso 10/ 500 [%] 100.0 S
CON-16 CON Guadagno |12 funz. anello chiuso 10/9999 [ms] 200 S
CON-18 CON Frequenza per cambio guadagno 1-2 0/120.00 [Hz] 0.00 N
CON-19 CON Tempo per cambio guadagno 1-2 0/100.0 [sec] 0.10 N
Lo o No - Non attiva
CON-20 CON Visualizzaz. 2° guad. Sensorless2 P-| Yes - Attiva No S
CON-21 CON Guadagno P1 funzionam. Sensorless 0 /5000 [%] S
CON-22 CON Guadagno |1 funzionam. Sensorless 10/9999 [ms] S
Guadagno P2 funzionam. Sensorless2
CON-23 CON (DRV-09 = "Vect", CON-20 = "Yes') 0 /1000 [%] S
CON-24 CON Guadagno |2 funzionam. Sensorless2 0/1000 [%] S
CON-26 CON Guadagno Osservatore 1 Sensorless2 0/30000 10500 S
CON-27 CON Guadagno Osservatore 2 Sensorless2 1/1000 [%)] 100.0 S
CON-28 CON Guadagno Osservatore 3 Sensorless2 0/30000 13000 S
CON-29 CON Guadagno P1 Stima Vel. Sensorless2 0/ 30000 S
CON-30 CON Guadagno |11 Stima Ve. Sensorless2 0/ 30000 S
CON-31 CON Guadagno P2 Stima Vel. Sensorless2 1/1000 [%)] S
CON-32 CON Guadagno 12 Stima Vel. Sensorless2 1/1000 [%)] S
CON-45 CON Guadagno P per funz. treno impulsi 0/9999 3000 S

(se inserita scheda encoder)
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CON-46 CON Guadagno | per funz. treno impulsi 0/9999 50 S
CON-47 CON Frequenza scorrimento treno impulsi 0/ 200 [%] 100 N
CON-48 CON Guad. P Controllo Corrente 0/10000 1200 S
CON-49 CON Guad. | Controllo Corrente 0/10000 120 S
CON-51 CON Tempo filtro su controllo Velocita 0/ 20000 [msec] 0 N
CON-52 CON Tempo filtro su controllo Coppia 0/ 20000 [msec] 0 N

Keypad-1 - Tastiera 1
Keypad-2 - Tastiera 2
V1 - Rif. tensione V1
I1 - Rif. corrente 11
Modalita limitazione Coppia V2 - Rif tensione V2
CON-53 | CON | pRV-09="Vector"; DRV-10="No") |n|tz48§ 'f',\(,,:gggﬂéelgu KeyPad-1 | N
Encoder - Treno Impulsi
Field Bus - Prot. Field Bus
PLC -DaPLC
Synchro
Binary Type
CON-54 CON Limite coppiain rotazione destra 0.0/200.0 [%] 180.0 S
(se DRV-09 = "Sensorless o Vector") ' ' '
CON-55 CON Limite coppiarigenerativarot. destra 0.0/200.0 [%] 180.0 S
CON-56 CON Limite coppiain rotazione sinistra 0.0/200.0 [%] 180.0 S
CON-57 CON | Limite coppiarigenerativarot. sinistra 0.0/200.0 [%] 180.0 S
Keypad-1 - Tastiera 1
Keypad-2 - Tastiera 2
V1 - Rif. tensione V1
I1 - Rif. corrente 11
CON-58 CON Sorgente polarizzazione di coppia V2 - Rif. tensione V2 None N
I2 - Rif. corrente 12
Int 485 - Modbus RTU
Field Bus - Prot. Field Bus
PLC-DaPLC
CON-59 CON Polarizzazione Coppia datastiera -120/ 120 [%] 0.0 S
CON-60 CON Compensazione di coppia 0/100 [%] 0.0 S
Keypad-1 - Tastiera 1
Keypad-2 - Tastiera 2
V1 - Rif. tensione V1
Modalita limitazione Velocita '1-Rif. corrente 11
CON-62 | CON | (ppy.go="Vector'; DRV-10="Yes") | ‘1. FF;'I_' rensione ¥2 KeyPad-1 | S
Int 485 - Modbus RTU
Field Bus - Prot. Field Bus
PLC-DaPLC
CON-63 CON Limite velocitain rotazione destra 0.0 / DRV-20 [HZ] 60.0 S
CON-64 CON Limite velocitain rotazione sinistra 0.0 / DRV-20 [HZ] 60.0 S
CON-65 CON Guadagno in Limitaz. Velocita 100 / 5000 [%)] 500 S
CON-66 CON Percentuale inizio Controllo Droop 0/100 [%] 0.0 S
Coppiainizialein Controllo Droo
CON-67 | CON pp( o2 DRY-09 = "Vector’) P 0/100 [%] 100.0 S
Tempo Acc. in io da controllo
CON-68 | CON o pCoppiaach))m% Ve 0/600.0 [sec] 20.0 s
Tempo Dec. in io da controllo
CON-69 | CON o pCoppiaach))m% Ve 0/600.0 [sec] 30.0 s
. Flying Start1-Non usa Acc .
CON-70 CON I mpostazione Speed Search Flying Start 2- Usa DRV-03 Flying Start 1 N
0000 | Disattivo
0001 | Accelerazione
0010 |Reset allarmi
CON-71 CON Selezione Speed Search 0100 |Bassa Tensione 0000 N
1000 |Restart
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xxxx | Combinazioni

CON-72 CON Limit. corrente Speed Search 80 /200 [%] 150 S
CON-73 CON Guadagno P Speed Search 0/9999 100 S
CON-74 CON Guadagno | Speed Search 0/9999 200 S
CON-75 CON Tempo attesa prima di attivaz. SS 0/60.0 [sec] 1.0 N
CON-77 | CON Selezione funzione KEB O-fjon attvo 0 N
-Attivo
Livello inizio funzionam. KEB
CON-78 CON (se CON-77 = "Yes') 110-140 [%] 125.0 N
CON-79 CON Livello fine funzionam. KEB 110-145 [%)] 130.0 N
CON-80 CON Guadagno per funzione KEB 1-1000 1000 S
Frequen za Rilevam. di Zero
CON-82 CON (ege DRV-09 = "Vector") 0/10.00 [Hz] 2.00 S
CON-83 CON Banda di Frequen za Rilevam. di Zero 0/2.00 [HZ] 1.00 S
IN-00 IN Salto a codice gruppo IN 0/90 1 S
IN-01 IN Freguenzarelativaa 100 % DRV-19 / DRV-20 [Hz] 60.00 S
IN-02 IN Coppiarelativaal 100 % 0 - 200 [%] 100.0 S
IN-05 IN Visualizzazione tensione ingresso V1 0/10[V] 0.00 S
IN-06 IN Tipo di segnaleiningresso V1 Lé?;g?;?r _Sigagzi?_/llg \\// Unipolar N
IN-07 IN Tempo Filtro per ingresso V1 0/ 10000 [msec] 10 S
IN-08 IN Minimatensione positivaingresso V1 0/10[V] 0.00 S
IN-09 IN FrequenzarelativaalIN-08 0/ 100 [%] 0.0 S
IN-10 IN Massimatensione positivaingr. V1 0/10[V] 10.00 S
IN-11 IN FrequenzarelativaalN-10 0/ 100 [%] 100.0 S
Minima tensione negativaingresso V1
IN-12 IN (se IN-06 = "Bipolar") 0/10[V] 0.00 S
IN-13 IN FrequenzarelativaaIN-12 0/ 100 [%] 0.0 S
IN-14 IN Massima tensione negativaingr. V1 0/10 [V] 10.00 S
IN-15 IN FrequenzarelativaalN-14 0/ 100 [%] 100.0 S
. - . , No-Non attiva
IN-16 IN Inversione direzione di rotazione V1 Yes-Attiva No S
IN-17 IN Livello quantizzazione V1 0.04 - 10.00 [%] 0.04 S
IN-20 IN Visualizzazione corrente ingresso 11 0/20 [mA] 0.00 S
IN-22 IN Tempo Filtro per ingresso 11 0/10000 [msec] 10 S
IN-23 IN Minima corrente ingresso 11 0/20 [mA] 4 S
IN-24 IN FrequenzarelativaalIN-23 0/ 100 [%] 0.0 S
IN-25 IN Massima corrente ingresso |1 0/20 [mA] 20 S
IN-26 IN FrequenzarelativaalN-25 0/ 100 [%] 100.0 S
. . : . No-Non attiva
IN-31 IN Inversione direzione di rotazione |1 Yes-Attiva No S
IN-32 IN Livello guantizzazione |1 0.04 - 10.00 [%] 0.04 S
Visualizzazione tensione ingresso V2
e It (seinserita scheda estensione 10) UL — =
IN-36 N Tipodi segndeiningressov2 | piPo80 SO IO Unipolar | N
IN-37 IN Tempo Filtro per ingresso V2 0/10000 [msec] 10 S
IN-38 IN Minima tensione positivaingresso V2 0/10[V] 0.00 S
IN-39 IN FreguenzarelativaalN-38 0/100 [%] 0.0 S
IN-40 IN Massima tensione positivaingr. V2 0/10[V] 10.00 S
IN-41 IN FreguenzarelativaaN-40 0/100 [%] 100.0 S
Minima tensione negativaingresso V2
IN-42 IN (se IN-36 = "Bipolar") 0/10 [V] 0.00 S
IN-43 IN FreguenzarelativaaN-42 0/100 [%] 0.0 S
IN-44 IN Massima tensione negativaingr. V2 0/10[V] 10.00 S
IN-45 IN FreguenzarelativaalN-44 0/100 [%] 100.0 S
: . . : No-Non attiva
IN-46 IN Inversione direzione di rotazione V2 Yes-Attiva No S
IN-47 IN Livello quantizzazione V2 0.04 - 10.00 [%] 0.04 S
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IN-50 IN Visualizzazione corrente ingresso 11 0/20 [mA] 0.00 S
IN-52 IN Tempo Filtro per ingresso 12 0/ 10000 [msec] 10 S
IN-53 IN Minima corrente ingresso 12 0/20 [mA] 4 S
IN-54 IN FrequenzarelativaaIN-53 0/ 100 [%] 0.0 S
IN-55 IN Massima corrente ingresso 12 0/20 [mA] 20 S
IN-56 IN Frequenzarelativa a IN-55 0/ 100 [%] 100.0 S
: _— : : No-Non attiva
IN-61 IN Inversione direzione di rotazione 2 Yes-Attiva No S
IN-62 IN Livello quantizzazione |2 0.04 - 10.00 [%] 0.04 S

None - Nessuna funzione
FX - Cmd Rot. Dx
RX - Cmd Rot. Sx
RST - Reset allarmi
Ext ernalTrip - Emerg. NA
BX - Emerg. Generale
JOG - Sel. JOG
Speed-L - Sel. Vel. 1
Speed-M - Sel. Vel. 2
Speed-H - Sel. Vel. 3
Speed-X - Sel. Vel. 4
XCEL-L - Sel. Acc. 1
XCEL-M - Sel. Acc. 2
Run ENABLE - Abilit. Run
3-Wire - Start/Stop
2ndSource - 2° Mod. Com.
Exchange - Inverter/Linea
Up - Motopot. Su
Down - Motopot. Giu
U/D Clear-UpDown Reset
AnalogHold-Mant. analog.
iTerm Clear - PID 1=0
PID Openloop - PID-V/f
P Gain2 - PID 2° guad. P
XCEL stop - No Acc/Dec

IN-65 IN Funzionamento ingresso P1 2nd Motor - 2° motore FX
Trv Off.Lo-Avvolg.1
Trv Off.Hi-Avvolg.2
Interlock1-Interlock 1° mot.
Interlock2-Interlock 2° mot.
Interlock3-Interlock 3° mot.
Interlock4-Interlock 4° mot.
PreExcite-PreEccitaz. mot.
Speed/Torque-Vel/Coppia
ASR Gain 2 - 2° guadagno
ASR P/PI - Contr. P/PI
Timer In - Ritardo su ingr.
Thermal In - Termica mot.
Dis Aux Ref-Dis.guad.aus.
SEQ-1 - Seq.1 Autom.
SEQ-2 - Seq.2 Autom.
Manual - Man/Auto
Go Step - Funz. Autom.
Hold Step-Funz. Autom.
FWD JOG-Sel. JOG FX
REV JOG -Sel. JOG RX
Trq Bias - Polarizz. coppia
IN-66 IN Funzionamento ingresso P2 Vedi IN-65 RX N
IN-67 IN Funzionamento ingresso P3 Vedi IN-65 BX N
IN-68 IN Funzionamento ingresso P4 Vedi IN-65 External Trip N
IN-69 IN Funzionamento ingresso P5 Vedi IN-65 Speed-L N
IN-70 IN Funzionamento ingresso P6 Vedi IN-65 Speed-M N
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IN-71 IN Funzionamento ingresso P7 Vedi IN-65 Speed-H N
IN-72 IN Funzionamento ingresso P8 Vedi IN-65 JOG N

Funzionamento ingresso P9 .
= It (seinseritaschedae;ensioneIO) VeI IHED hBIE i
IN-74 IN Funzionamento ingresso P10 Vedi IN-65 None N
IN-75 IN Funzionamento ingresso P11 Vedi IN-65 None N
IN-85 IN Ritardo ON suingressi digitali 0 - 10000 [msec] 10 S
IN-86 IN Ritardo OFF su ingressi digitali 0 - 10000 [msec] 3 S
IN-87 IN Selezione NC/NO per ingressi digitali 0/1 (P8...P1) 00000000 N
IN-88 IN Ritardo in attivazione Run 0 -100.0 [sec] 0.0 N
IN-89 IN Tempo di scansione ingressi 1 /5000 [msec] 1 N
IN-90 IN Stato morsetti ingresso (P8...P1) -
OuUT-00 ouT Salto al codice gruppo OUT 0/60 1 S
Frequency - Frequenza
Current - Corrente
Voltage - Tensione
DC Link Volt - Tens.CC
Torque - Coppia
Watt - Potenza
Idss
OuT-01 OUT | Funzionamento uscita analogica AO1 lgss o Frequency S
Target Freq - Freq.Riferim.
Ramp Freq
Speed Fbk-Vel. reale mot.
Speed Dev
PIDRef Value-Riferim.PID
PIDFbk Value-Retroaz.PID
PID Output
Constant - Valore costante
ouUT-02 ouT Regolazione uscita analogica AO1 -1000 / 1000 [%] 100.0 S
OuUT-03 ouT Polarizzazione uscita AO1 -100 /100 [%)] 0.0 S
ouUT-04 ouT Tempo filtro su uscita AO1 0/10000 [msec] 5 S
OuUT-05 ouT Valore fisso dauscita AO1 0/100 [%] 0.0 S
OuUT-06 ouT Fattore moltiplic. uscita AO1 0/1000 [%] 0.0 -
ouT-07 ouT Funzionamento uscita analogica AO2 Vedi OUT-01 Frequency S
OouUT-08 ouT Regolazione uscita analogica AO2 -1000 / 1000 [%] 100.0 S
ouUT-09 ouT Polarizzazione uscita AO2 -100 /100 [%)] 0.0 S
OouUT-10 ouT Tempo filtro su uscita AO2 0/10000 [msec] 5 S
OouUT-11 ouT Valore fisso da uscita AO2 0/100 [%] 0.0 S
OouUT-12 ouT Fattore moltiplic. uscita AO2 0/ 1000 [%] 0.0 -
Funzionamento uscita analogica AO3 :
ouUT-14 | OuT (s ineerita scheda ams‘.’gne 0) Vedi OUT-01 Frequency s
OUT-15 ouT Regolazione uscita analogica AO3 -1000 / 1000 [%] 100.0 S
OUT-16 ouT Polarizzazione uscita AO3 -100/ 100 [%] 0.0 S
OuUT-17 ouT Tempo filtro su uscita AO3 0 /10000 [msec] 5 S
OuUT-18 ouT Valore fisso dauscita AO3 0/100 [%] 0.0 S
OUT-19 ouT Fattore moltiplic. uscita AO3 0/ 1000 [%] 0.0 -
OUT-20 ouT Funzionamento uscita analogica AO4 Vedi OUT-01 Frequency S
OuUT-21 ouT Regolazione uscita analogica AO4 -1000 / 1000 [%] 100.0 S
OuUT-22 ouT Polarizzazione uscita AO4 -100/ 100 [%] 0.0 S
OUT-23 ouT Tempo filtro su uscita AO4 0 /10000 [msec] 5 S
OuUT-24 ouT Valore fisso da uscita AO4 0/ 100 [%] 0.0 S
OuUT-25 ouT Fattore moltiplic. uscita AO4 0/1000 [%] 0.0 -
000 - Disattivo
001 - Bassa tens.
OUT-30 ouT Segnalazione alarmi 010 - Altri allarmi 010 S

100 - Fine n° tent. PRT-09
Combinazioni
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None - Nessuna funzione
FDT-1
FDT-2
FDT-3
FDT-4 -Ril.freq > OUT-57
OL - Avvert. OL motore
IOL - OL inverter
UL - Avvertim. UL motore
Fan Lock - Probl. ventola
Stall - Prev. stallo
Over Voltage - Sovratens.
Low Voltage - Sottotens.
Over Heat - Sovratemper.
Lost command-Rif. an.
perso
Run - Stato Run
Stop - Stato Stop
Steady - Regime
Inverter Line-Alim.inverter
Comm Line-Alim.linea

OuUT-31 ouT Funzionamento uscita A1-C1 ! Trip S
Speed Search-Ricerca vel
Step pulse - F. Auto
Seq pulse - F. Auto
Ready - Inverter pronto
Trv. ACC - Avvolgitore
Trv. DEC - Avvolgitore
MMC - Contr. MMC
Zspd Dect-Ril. 0 RPM
Torqg Dect-Ril. coppia
Timer Out - Ritardo uscita
Trip - Allarme Inverter
Lost Keypad - All. tastiera
DB Warn%ED-Avvert.res.
ENC Tune - Err. encoder
ENC Dir - Err. encoder
On/Off Control-Ctrl. OnOff
BR Control-Controllo freno
OuUT-32 ouT Funzionamento uscita A2-C2 Vedi OUT-31 Run S
OUT-33 ouT Funzionamento uscita Q1-EG Vedi OUT-31 FDT-1 S
Funzionamento uscita Q2-EG :
OuUT-34 ouT (se inserita scheda estensione 10) Vedi OUT-31 FDT-2 S
OUT-35 ouT Funzionamento uscita Q3-EG Vedi OUT-31 FDT-3 S
OUT-36 ouT Funzionamento uscita Q4-EG Vedi OUT-31 FDT-4 S
OuUT-50 ouT Ritardo ON su uscite digitali 0 - 100.00 [sec] 0.00 S
OuUT-51 ouT Ritardo OFF su uscite digitali 0 - 100.00 [sec] 0.00 S
OuUT-52 ouT Selezione NC/NO per ingressi digitali | 0/1 (Q1 - A2/C2 - A1/C1) 000 N
OUT-53 ouT Ritardo primadi chiudererelé allarme 0/100.00 [sec] 0.00 S
OuUT-54 ouT Ritardo primadi riaprire relé allarme 0/100.00 [sec] 0.00 S
Ritardo ON Timer
OUT-55 ouT (se IN-65/72 ="Timer In", 0/100.00 [sec] 0.00 S
OUT-31/33 = "Timer Out")
OUT-56 ouT Ritardo OFF Timer 0/100.00 [sec] 0.00 S
OuT-57 ouT Frequenza di rilevamento 0/DRV-20 [HZ] 30.0 S
OuUT-58 ouT Bandadi freguenza di rilevamento 0/DRV-20 [HZ] 10.0 S
OUT-59 ouT Rilevamento coppia 0/150 [%] 0.0 S
OuUT-60 ouT Banda rilevamento coppia 0/ 10 [%] 0.0 S
COM-00 COM Salto a codice gruppo COM 0/94 1 S
COM-01 COM ID inverter (Modbus) 1/250 1 S
Modbus RTU-Modbus Std
COM-02 COM Protocollo comunicaz. portaS+/ S LS Inv485 - LS Modbus Modbus RTU S

Serial Debug
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1200 bps
2400 bps
COM-03 | COM Baud rate seriale (Modbus) 3288 Egz 9600 S
19200 bps
38400 bps
Valore Parita | Bit di
Stop
. Ca o D8/PN/S1 | Ness. 1
COM-04 COM Selezione Parita e n® bit di Stop D8/PN/S2 | Ness. 5 D8/PN/S1 S
D8/PE/S1 | Pari 1
D8/PO/S1 | Disp. 1
COM-05 COM Ritardo Trasmissione 0 - 1000 [msec] 5 S
Versione S/W opzione FieldBus
ColiHe ciohi (se inserita scheda opzion. FieldBus) i i i
COM-07 COM ID Inverter per opzione FieldBus 1/255 1 S
COM-08 COM Vel. comunicazione FieldBus - 9600 S
COM-09 COM Stato LED comunic. FieldBus - - -
COM-30 COM Numero word in uscita 0/8 3 S
COM-31 COM Indirizzo word 1 uscita xxxx (HEX) 000A S
COM-32 COM Indirizzo word 2 uscita xxxx (HEX) 000E S
COM-33 COM Indirizzo word 3 uscita xxxx (HEX) 000F S
COM-34 COM Indirizzo word 4 uscita xxxx (HEX) 0000 S
COM-35 COM Indirizzo word 5 uscita xxxx (HEX) 0000 S
COM-36 COM Indirizzo word 6 uscita xxxx (HEX) 0000 S
COM-37 COM Indirizzo word 7 uscita xxxx (HEX) 0000 S
COM-38 COM Indirizzo word 8 uscita xxxx (HEX) 0000 S
COM-50 COM Numero word in ingresso 0/8 2 S
COM-51 COM Indirizzo word 1 ingresso xxxx (HEX) 0005 N
COM-52 COM Indirizzo word 2 ingresso xxxx (HEX) 0006 N
COM-53 COM Indirizzo word 3 ingresso xxxx (HEX) 0000 N
COM-54 COM Indirizzo word 4 ingresso xxxx (HEX) 0000 N
COM-55 COM Indirizzo word 5 ingresso xxxx (HEX) 0000 N
COM-56 COM Indirizzo word 6 ingresso xxxx (HEX) 0000 N
COM-57 COM Indirizzo word 7 ingresso xxxx (HEX) 0000 N
COM-58 COM Indirizzo word 8 ingresso xxxx (HEX) 0000 N
COM-70 COM Ingresso virtuale 1 Vedi IN-65 None S
COM-71 COM Ingresso virtuale 2 Vedi IN-65 None S
COM-72 COM Ingresso virtuale 3 Vedi IN-65 None S
COM-73 COM Ingresso virtuale 4 Vedi IN-65 None S
COM-74 COM Ingresso virtuale 5 Vedi IN-65 None S
COM-75 COM Ingresso virtuale 6 Vedi IN-65 None S
COM-76 COM Ingresso virtuale 7 Vedi IN-65 None S
COM-77 COM Ingresso virtuale 8 Vedi IN-65 None S
COM-78 COM Ingresso virtuale 9 Vedi IN-65 None S
COM-79 COM Ingresso virtuale 10 Vedi IN-65 None S
COM-80 COM Ingresso virtuale 11 Vedi IN-65 None S
COM-81 COM Ingresso virtuale 12 Vedi IN-65 None S
COM-82 COM Ingresso virtuale 13 Vedi IN-65 None S
COM-83 COM Ingresso virtuale 14 Vedi IN-65 None S
COM-84 COM Ingresso virtuale 15 Vedi IN-65 None S
COM-85 COM Ingresso virtuale 16 Vedi IN-65 None S
. . Int485 - Morsetti S+/S-
COM-90 COM Canale comunicaz. da monitorare KeyPad - Tastiera Int 485 S
COM-91 COM N° Frame ricezione - 0 -
COM-92 COM N° Frame errore - 0 -
COM-93 COM N° Frame errore scrittura - 0 -
. L 0-Non attivo
COM-94 COM Aggiornamento comunicazione 1-Attivo 0 -
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APP-00 APP Salto a codice gruppo APP 0/45 1 S
None - Nessuno
Traverse-Avvolgitori
APP-01 APP Tipo di funzionamento opzionale Proc PID - Retroaz. PID None N
MMC - Controllo multimot.
Auto Sequence - F.Autom.
Ampiezza oscillazione
APP-08 APP ( APFF)>-01 2 Travers’) 0 /20 [%] 0.0 s
APP-09 APP Salto frequenzain oscillazione 0/ 50 [%] 0.0 S
APP-10 APP Accelerazione in oscillazione 0.1/600.0 [sec] 2.0 S
APP-11 APP Decelerazione in oscillazione 0.1/600.0 [sec] 3.0 S
APP-12 APP Offset superiorein oscillazione 0/ 20 [%] 0.0 S
APP-13 APP Offset inferiore in oscillazione 0/ 20 [%] 0.0 S
Percentuale uscita PID
APP-16 | APP | (o APP.01 = "Proc PID" 0 "MMC") ) v )
APP-17 APP Percentuale riferimento PID - 0.00 -
APP-18 APP Percentuale retroazione PID - 0.00 -
APP-19 APP Valore Riferim. PID datastiera -100/ 100 [%] 50.0 S
Keypad-Tastiera
V1 - Rif. tensione V1
I1 - Rif. corrente 11
V2 - Rif. tensione V2
I2 - Rif. corrente 12
APP-20 APP Modalitariferim. PID Int 485 - Modbus RTU KeyPad N
Encoder - Treno Impulsi
Field Bus - Prot. Field Bus
PLC - DaPLC
Synchro
Binary Type
Keypad-Tastiera
V1 - Rif. tensione V1
I1 - Rif. corrente 11
V2 - Rif. tensione V2
. 12 - Rif. corrente 12
APP-21 APP Selezione segnale retroaz. PID Int 485 - Modbus RTU V1 N
Encoder - Treno Impulsi
Field Bus - Prot. Field Bus
PLC - DaPLC
Synchro
Binary Type
APP-22 APP Guadagno P in contr. PID 0/ 1000 [%] 50.0 S
APP-23 APP Guadagno | in contr. PID 0/200.0 [sec] 10.0 S
APP-24 APP Guadagno D in contr. PID 0/ 1000 [msec] 0 S
APP-25 APP Guadagno F in contr. PID 0/1000.0 [%] 0.0 S
APP-26 APP Scala Guadagno P 0/100.0 [%] 100.0 N
APP-27 APP Filtro su uscita PID 0/ 10000 [msec] 0 S
APP-29 APP Freq. limite superiore PID APP-20 / DRV-20 [Hz] 60.0 S
APP-30 APP Freq. limite inferiore PID 0/APP-19 [Hz] 0.5 S
: : No - Non attiva
APP-31 APP Inversione uscita PID Yes - Attiva No N
APP-32 APP Scalauscita PID 0.1/1000.0 [%] 100.0 N
APP-34 APP Frequenza Pre-PID 0/ DRV-20 [Hz] 0.00 N
APP-35 APP Livello per terminare fase Pre-PID 0/100.0 [%] 0.0 N
APP-36 APP Tempo per terminare fase Pre-PID 0/999.9 [sec] 60.0 S
APP-37 APP Ritardo spegnim. motore (Sleep) 0/999.9 [sec] 60.0 S
APP-38 APP Livello freg. per spegnim. motore 0/ FU1-30 [HZ] 0.00 S
APP-39 APP Livello per riattivazione (Wake Up) 0/ 100 [%] 35.0 S
APP-40 APP Modalita Wake Up Ba:/o- -Plzr):srg%nrfgazlgar) Below Level S
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mBar - Pressione (mBar)
% - Percentuale
Bar - Pressione (Bar)
mBar - Pressione (mBar)
Pa - Pressione (Pa)
kPa - Pressione (kPa)
APP-42 APP Selezione Unitadi misuraPID Hz - Velocita (Hz) % S
rpm - Velocita (Giri)
V - Tensione
| - Corrente
kW - Potenza (kW)
HP - Potenza (HP)
°C - Gradi Centigradi
°F - Gradi Fahrenheit
APP-43 APP Guadagno Unita misura PID 0/300.0 [%] 100.0 S
x 0.01 - 2 decimali
APP-44 APP Scala Unita misura PID x 0.1 - 1 decimale x1 S
X 1 - nessun decimale
APP-45 APP Guadagno P2 per PID 0.0/999.9 [%] 100.0 N
AUT-00 AUT Salto al codice gruppo AUT 0/74 1 S
Selezione tipo funzionam. automatico Auto-A - Automatico
A AU (se APP-gl = "Auto Sequence") Auto-B -Semiautom. AT )
AUT-02 AUT Tempo Controllo Stato ingressi 0.02 / 2.00 [sec] 0.10 N
AUT-03 AUT Selezione sequenza 1/2 1 S
AUT-04 AUT Numero passi per sequenza 1 1/8 2 S
AUT-05 AUT Numero passi per sequenza 2 1/8 2 S
Freqg. rotazione Passo 1, 1
AUT-10 AUT € (se AUT-03 = 1) Seq 0/DRV-20 [HZ] 11.00 S
AUT-11 AUT Tempo Acc/DecPasso 1, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-12 AUT Durata funz. aregime Passo 1, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
. . Reverse - Sinistra
AUT-13 AUT Direz. rotazione motore Passo 1, Seq 1 e B Forward S
AUT-14 AUT Freq. rotazione Passo 2, Seq 1 0/DRV-20 [HZ] 21.00 S
AUT-15 AUT Tempo Acc/ Dec Passo 2, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-16 AUT Durata funz. aregime Passo 2, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
. . Reverse - Sinistra
AUT-17 AUT Direz. rotazione motore Passo 2, Seq 1 T - DEsia Forward S
AUT-18 AUT Freq. rotazione Passo 3, Seq 1 0/DRV-20 [HZ] 31.00 S
AUT-19 AUT Tempo Acc/ Dec Passo 3, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-20 AUT Durata funz. aregime Passo 3, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
. . Reverse - Sinistra
AUT-21 AUT Direz. rotazione motore Passo 3, Seq 1 Forward - Destra Forward S
AUT-22 AUT Freq. rotazione Passo 4, Seq 1 0/DRV-20 [HZ] 41.00 S
AUT-23 AUT Tempo Acc/ Dec Passo 4, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-24 AUT Durata funz. aregime Passo 4, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
. . Reverse - Sinistra
AUT-25 AUT Direz. rotazione motore Passo 4, Seq 1 Forward - Destra Forward S
AUT-26 AUT Freq. rotazione Passo 5, Seq 1 0/DRV-20 [HZ] 51.00 S
AUT-27 AUT Tempo Acc/ Dec Passo 5, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-28 AUT Durata funz. aregime Passo 5, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
. . Reverse - Sinistra
AUT-29 AUT Direz. rotazione motore Passo 5, Seq 1 Forward - Destra Forward S
AUT-30 AUT Freq. rotazione Passo 6, Seq 1 0/DRV-20 [HZ] 60.00 S
AUT-31 AUT Tempo Acc/ Dec Passo 6, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-32 AUT Durata funz. aregime Passo 6, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
. : Reverse - Sinistra
AUT-33 AUT | Direz. rotazione motore Passo 6, Seq 1 Forward - Destra Forward S
AUT-34 AUT Freq. rotazione Passo 7, Seq 1 0/DRV-20 [HZ] 51.00 S
AUT-35 AUT Tempo Acc/ Dec Passo 7, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-36 AUT Durata funz. aregime Passo 7, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
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Reverse - Sinistra

AUT-37 AUT Direz. rotazione motore Passo 7, Seq 1 SRS DESA Forward S
AUT-38 AUT Freq. rotazione Passo 8, Seq 1 0/DRV-20 [Hz] 21.00 S
AUT-39 AUT Tempo Acc/ Dec Passo 8, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-40 AUT Durata funz. aregime Passo 8, Seq 1 0.1/6000 [sec] 5.0 S
: : Reverse - Sinistra
AUT-41 AUT Direz. rotazione motore Passo 8, Seq 1 Forward - Destra Forward S
Freq. rotazione Passo 1, 2
AUT-43 AUT € (@ AUT-032 1) Se 0/DRV-20 [HZ] 12.00 s
AUT-44 AUT Tempo Acc/ Dec Passo 1, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-45 AUT Durata funz. aregime Passo 1, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
: : Reverse - Sinistra
AUT-46 AUT Direz. rotazione motore Passo 1, Seq 2 Forward - Destra Forward S
AUT-47 AUT Freq. rotazione Passo 2, Seq 2 0/DRV-20 [HZ] 22.00 S
AUT-48 AUT Tempo Acc / Dec Passo 2, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-49 AUT Durata funz. aregime Passo 2, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
: : Reverse - Sinistra
AUT-50 AUT Direz. rotazione motore Passo 2, Seq 2 AT - DES A Forward S
AUT-51 AUT Freq. rotazione Passo 3, Seq 2 0/DRV-20 [HZ] 32.00 S
AUT-52 AUT Tempo Acc / Dec Passo 3, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-53 AUT Durata funz. aregime Passo 3, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
: : Reverse - Sinistra
AUT-54 AUT Direz. rotazione motore Passo 3, Seq 2 Forward - Destra Forward S
AUT-55 AUT Freqg. rotazione Passo 4, Seq 2 0/DRV-20 [HZ] 42.00 S
AUT-56 AUT Tempo Acc / Dec Passo 4, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-57 AUT Durata funz. aregime Passo 4, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
. . Reverse - Sinistra
AUT-58 AUT Direz. rotazione motore Passo 4, Seq 2 Forward - Destra Forward S
AUT-59 AUT Freqg. rotazione Passo 5, Seq 2 0/DRV-20 [HZ] 51.00 S
AUT-60 AUT Tempo Acc / Dec Passo 5, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-61 AUT Durata funz. aregime Passo 5, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
. . Reverse - Sinistra
AUT-62 AUT Direz. rotazione motore Passo 5, Seq 2 Forward - Destra Forward S
AUT-63 AUT Freqg. rotazione Passo 6, Seq 2 0/DRV-20 [HZ] 60.00 S
AUT-64 AUT Tempo Acc / Dec Passo 6, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-65 AUT Durata funz. aregime Passo 6, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
. . Reverse - Sinistra
AUT-66 AUT Direz. rotazione motore Passo 6, Seq 2 Forward - Destra Forward S
AUT-67 AUT Freq. rotazione Passo 7, Seq 2 0/DRV-20 [Hz] 52.00 S
AUT-68 AUT Tempo Acc / Dec Passo 7, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-69 AUT Durata funz. aregime Passo 7, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
: : Reverse - Sinistra
AUT-70 AUT Direz. rotazione motore Passo 7, Seq 2 Forward - Destra Forward S
AUT-71 AUT Freq. rotazione Passo 8, Seq 2 0/DRV-20 [Hz] 22.00 S
AUT-72 AUT Tempo Acc / Dec Passo 8, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
AUT-73 AUT Durata funz. aregime Passo 8, Seq 2 0.1/6000 [sec] 5.0 S
: : Reverse - Sinistra
AUT-74 AUT Direz. rotazione motore Passo 8, Seq 2 Forward - Destra Forward S
APO-00 APO Salto al codice gruppo APO 0/83 1 S
Funzionamento scheda encoder NES = NEEE Y
APO-01 APO (se inserita scheda encoder) Feedback - E_ncoder None S
Reference-T.impulsi
Line Driver
APO-04 APO Tipo encoder Totem or Com Line Driver N
Open Collector
A+B
APO-05 APO Direzione impulsi encoder -(A+B) A+B N
A
APO-06 APO Numero impulsi encoder 10/ 4096 1024 N
APO-08 APO Visualizzazione velocita motore - - -
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APO-09 APO Visualizzazione impulsi encoder - - -
APO-10 APO Tempo filtro ingresso encoder 0/ 10000 [msec] 3 S
APO-11 APO Minimafreq. ingresso treno impulsi 0/100.0 [kHz] 0.0 S
APO-12 APO Frequenzarelativaa APO-11 0/ 100 [%] 0.0 S
APO-13 APO Massima freq. ingresso treno impulsi 0/200.0 [kHz] 100.0 S
APO-14 APO Frequenzarelativaa APO-13 0/ 100 [%] 100.0 S
Motori ausiliari in rotaz.
(202D | PO (se APP-01 = "MMC") - - -
APO-21 APO Sel. motori ausil. ad avvio 1/4 1 N
APO-22 APO Tempo per cambio motore (HH : MM) 0:00 S
APO-23 APO Freguenza avvio motore 1 0/ DRV-20 [Hz] 49.99 S
APO-24 APO Freguenza avvio motore 2 0/ DRV-20 [Hz] 49.99 S
APO-25 APO Freguenza avvio motore 3 0/ DRV-20 [Hz] 49.99 S
APO-26 APO Freguenza avvio motore 4 0/ DRV-20 [Hz] 49.99 S
APO-27 APO Frequenza stop motore 1 0/ DRV-20 [Hz] 15.00 S
APO-28 APO Frequenza stop motore 2 0/ DRV-20 [Hz] 15.00 S
APO-29 APO Frequenza stop motore 3 0/ DRV-20 [Hz] 15.00 S
APO-30 APO Frequenza stop motore 4 0/ DRV-20 [Hz] 15.00 S
APO-31 APO Ritardo per avvio motore 0/ 3600.0 [sec] 60.0 S
APO-32 APO Ritardo per stop motore 0/3600.0 [sec] 60.0 S
APO-33 APO Numero motori ausiliari 0/4 4 N
: : No - Disattiva
APO-34 APO By Pass PID funzionam. multimotore Yes - Attiva No N
None
APO-35 APO Selez. aternanza motori Aux None N
Main

APO-36 APO Tempo x alternanza motori 00.00/99.00 (HH : MM) 72.00 S
APO-37 APO Livello x alternanza motori 0/100 [%] 20.00 S
APO-38 APO . No - Disattiva

Sequenzainterlock Yes - Attiva No S
APO-39 APO Ritardo in Interlock in automatico 0.1/ 360.0 [sec] 5.0 S
APO-40 APO Differenza pressione per arresto mot. 0/ 100 [%] 2 S
APO-41 APO Tempo Accel. quando n° pompe sale 0/600.0 [sec] 2.0 S
APO-42 APO Tempo Dec. quando n° pompe scende 0/600.0 [sec] 2.0 S

Stato LED PLC

APORsE APD (seinserita scheda PLC) i i i
APO-59 APO Vers. software PLC - - -
APO-60 APO Indirizzo PLC per word 1 scrittura XXXX (HEX) 0000 S
APO-61 APO Indirizzo PLC per word 2 scrittura XXXX (HEX) 0000 S
APO-62 APO Indirizzo PLC per word 3 scrittura XXXX (HEX) 0000 S
APO-63 APO Indirizzo PLC per word 4 scrittura XXXX (HEX) 0000 S
APO-64 APO Indirizzo PLC per word 5 scrittura XXXX (HEX) 0000 S
APO-65 APO Indirizzo PLC per word 6 scrittura XXXX (HEX) 0000 S
APO-66 APO Indirizzo PLC per word 7 scrittura XXXX (HEX) 0000 S
APO-67 APO Indirizzo PLC per word 8 scrittura XXXX (HEX) 0000 S
APO-76 APO Indirizzo PLC per word 1 lettura XXXX (HEX) 0000 S
APO-77 APO Indirizzo PLC per word 2 lettura XXXX (HEX) 0000 S
APO-78 APO Indirizzo PLC per word 3 lettura XXXX (HEX) 0000 S
APO-79 APO Indirizzo PLC per word 4 lettura XXXX (HEX) 0000 S
APO-80 APO Indirizzo PLC per word 5 lettura XXxXX (HEX) 0000 S
APO-81 APO Indirizzo PLC per word 6 lettura XXxXX (HEX) 0000 S
APO-82 APO Indirizzo PLC per word 7 lettura XXxXX (HEX) 0000 S
APO-83 APO Indirizzo PLC per word 8 lettura XXXX (HEX) 0000 S
PRT-00 PRT Salto al codice gruppo PRT 0/81 1 S
PRT-04 PRT I mpostazione tipo carico Normal Duty - Coppia Var. Heavy Duty N

Heavy Duty - Coppia Cost.
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00 Nessuna protez.

01 Manc. fase uscita

PRT-05 PRT Mancanza Fase Ingresso / Uscita - 00 N
10 | Manc. fase ingresso
11 Entrambe protez.
PRT-06 PRT Banda Tensione per manc. Fase ingr. 1/100 [V] 23 N
PRT-07 PRT Tempo Dec in caso di allarme 0.600.0 [sec] 3.0 S
N . No - Non attivo
PRT-08 PRT Riavvio a Reset allarmi Yes - Attivo No S
N. tentativi riavvio automatico
PRT-09 PRT (No BX, LV, OH, HW) 0/10 0 S
Ritardo per riavvio automatico
PRT-10 PRT (se PRT-09 <> 0) 0/ 60 [sec] 1.0 S
None - Nessun intervento
Funzionamento quando perdita Warning - Avvertimento
PRT-11 PRT comunicazione con tastiera Free-Run - Stop inerzia None S
Stop - Deceleraz. PRT-07
None - Nessun intervento
Free-Run - Stop inerzia
Funzionamento quando perdita Stop - Deceleraz. PRT-07
PRT-12 PRT riferimento anal ogico Hold Input - Manten.Ingr. None S
Hold Output - Manten.Usc.
Lost Preset - Val. PRT-14
Tempo per Perdita Rif. Analogico
PRT-13 PRT (se PRT-09 <> "None") 0.1/12.0 [sec] 1.0 S
PRT-14 PRT Freg. Preset in Perdita Rif. Analogico DRV-19 / DRV-20 [Hz] 0.00 S
o o . Half of x1-< 1/2 INO8/IN23
PRT-15 PRT Criterio perditarif. analogico Below x1 - < INOS/IN23 Half of x1 S
Attivaz. avvertimento alarme No - Non attivo
PRT-17 PRT sovraccarico Yes - Attivo Yes S
Livello segnal. sovraccarico motore 0
PRT-18 PRT (con OUT-31/33 = "Over Load") 30/ 180 [%] 150 S
PRT-19 PRT Ritardo segnal. sovraccarico motore 0/30.0 [sec] 10.0 S
Funzionamento quando si verifica None - Nessun intervento
PRT-20 PRT alarme sgvraccarico Free-Run - Stop inerzia Free-Run S
Stop - Stop con Deceleraz.
PRT-21 PRT Livello allarme sovraccarico motore 30/ 200 [%] 180 S
PRT-22 PRT Ritardo allarme sovraccarico motore 0/60.0 [sec] 60.0 S
. . No - Non attivo
PRT-25 PRT Avvertimento motore sottocarico Yes - Attivo Yes S
PRT-26 PRT Ritardo segnal. sottocarico motore 0/600.0 [sec] 10.0 S
Funzionamento quando alarme None - Nessun int_ervento
PRT-27 PRT ottocarico motore Free-Run - Stop inerzia None S
Stop - Stop con Deceleraz.
PRT-28 PRT Tempo allarme sottocarico motore 0/600.0 [sec] 30.0 S
PRT-29 PRT Livello inferiore limite sottocarico 10 - 30 [%] 30 S
PRT-30 PRT Livello superiore limite sottocarico 10 - 100 [%] 30 S
Funzionamento quando allarme None - Nessun intervento
PRT-31 PRT motore scollegato Free-Run - Stop inerzia Free-Run S
Livello allarme motore scollegato o
PRT-32 PRT (se PRT-31 = "Free run") 5/100 % 5 S
PRT-33 PRT Tempo allarme motore scollegato 0.5/10.0 [sec] 3.0 S
None - Nessun intervento
PRT-34 PRT |Sdl. allarme Termicaanalogicamotore| Free-Run - Stop inerzia None S
Stop - Stop con Deceleraz.
None - Nessuno
Inaress Termi alodi V1 - Rif. tensione V1
PRT-35 PRT NQresso per etrmlcaan ogica 11 - Rif. corrente 11 None N
motore V2 - Rif. tensione V2
I2 - Rif. corrente 12
PRT-36 PRT Livello Allarme Termica Motore 0/ 100 [%] 50.0 S
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. Low
PRT-37 PRT Areaalarme termica motore High Low S
None - Nessun intervento
PRT-40 PRT Selzione allarme Termica Elettronica |  Free-Run - Stop inerzia None S
Stop - Stop con Deceleraz.
. Self-cool - Autoventilato
PRT-41 PRT Modalitaraffredd. motore Forced-cool - Ventil. Est. Self-cool S
PRT-42 PRT Livello prot. termical min. 120/200 [%] 150 S
PRT-43 PRT Livello prot. termica 50/200 [%] 120 S
000 Non attiva
001 In accelerazione
010 A regime
PRT-50 PRT Attivazione Prevenzione Stallo 011 | Accel/Regime 000 N
100 In decelerazione
101 Accel / Decel
110 Decel / Regime
111 Sempre
PRT-51 PRT Frequenza Prevenzione Stallo 1 DRV-19 / PRT-53 [Hz] 60.00 S
PRT-52 PRT Livello Prevenzione Stallo 1 30/ 250 [%] 180 N
PRT-53 PRT Frequenza Prevenzione Stallo 2 PRT-51 / PRT-55 [Hz] 60.00 S
PRT-54 PRT Livello Prevenzione Stallo 2 30/ 250 [%] 180 N
PRT-55 PRT Frequenza Prevenzione Stallo 3 PRT-53 / PRT-57 [Hz] 60.00 S
PRT-56 PRT Livello Prevenzione Stallo 3 30/ 250 [%] 180 N
PRT-57 PRT Frequenza Prevenzione Stallo 4 PRT-55 / DRV-20 [Hz] 60.00 S
PRT-58 PRT Livello Prevenzione Stallo 4 30/ 250 [%] 180 N
Livello Avvertimento Uso Resistenza
PRT-66 | PRT | (o 0UT-31-33 = "DB Warn %ED") 0730 [%] 0 S
Livello Allarme Sovravelocita
PRT-70 PRT (DRV-09 = "Vector") 20/ 130 [%)] 120.0 S
PRT-72 PRT Tempo allarme Sovravelocita 0.01/10.00 [sec] 0.01 S
. s No - Non attivo
PRT-73 PRT Allarme Variaz. Velocita Yes - Attivo No S
PRT-74 PRT Bandaallarme Variaz. Ve ocita 2.00 / DRV-20 [HZz] 20.00 S
PRT-75 PRT Tempo alarme Variaz. Velocita 0.1/1000.0 [sec] 1.0 S
- No - Non attivo
PRT-77 PRT Verifica collegamento Encoder Yes - Attivo No S
PRT-78 PRT Tempo per verifica Encoder 0.1/1000.0 [sec] 1.0 S
PRT-79 | PRT | SdezionealarmeVentolaguasta J\;'eﬁnl:%"egeey:aﬂ;gz Trip s
PRT-80 | PRT | runzionamentoquando s verifica Freo-Run - léTo'S inerzia | Free-Run s
allarme su scheda Opzionale Stop - Stop con Deceleraz.
PRT-81 PRT Ritardo per allarme Bassa tensione 0/60.0 [sec] 0.0 N
Salto al codice gruppo M2
-5 L (e IN-65/72 = "2nd Motor") wisz 1 o
M2-04 M2 Tempo Accelerazione 0/600.0 [sec] 20.0 S
M2-05 M2 Tempo Decelerazione 0/600.0 [sec] 30.0 S
M2-06 M2 Potenza motore 0.2/90 [kW] N
M2-07 M2 Freguenzanominae 30 /400 [HZ] 60.0 N
V/F - Tensione/Frequenza
V/F PG - V/F con feedback
M2-08 M2 Selezione metodo di controllo Ssélr?sgﬁ ;nsps)e:[l\sigt:n;n qul VIF N
Sensorless-2-Vett.an.ap. 2
Vector - Vett. anello chiuso
M2-10 M2 Numero poli motore 2/48 4 N
M2-11 M2 Scorrim. nominale motore 0 /3000 [rpm] N
M2-12 M2 Corrente nominale motore 1/200 [A] N
M2-13 M2 Corrente a vuoto motore 0.5/200 [A] N
M2-14 M2 Tensione nominale motore 180 /480 [V] 0 N

24

Versione 1.1 - 14/01/2010




O BER-MAR Inverter iS7 LS, @
M2-15 M2 Rendimento motore 70/ 100 [%)] N
M2-16 M2 Inerziadel carico 0/8 0 N
M2-17 M2 Resistenza di statore [Q] N
M2-18 M2 I nduttanza dispersione [mH] N
M2-19 M2 Induttanza statore [mH] N
M2-20 M2 Costante di tempo del rotore [sec] N

Linear-Lineare
M2-25 M2 2° Modello V/Hz Square-Quadrat. Linear N
User V/F-V/f Utente
M2-26 M2 2° Boost rotazione destra 0/ 15 [%] 2.0 N
M2-27 M2 2° Boost rotazione sinistra 0/ 15 [%] 2.0 N
M2-28 M2 2° livello prevenzione stallo 30/ 150 [%] 150 N
M2-29 M2 2° livello prot. termica 1 min. 50/ 200 [%] 150 N
M2-30 M2 2° livello prot. termica 50 / M2-29 [%)] 100 N
M2-40 M2 Guadagno per 