Schema elettrico per connessione Modulo di frenatura e Resistenze

Modulo di frenatura
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Manuale DB (Dynamic Brake) Unit

A) Modelli DBU

Inverter | Potenza del motore Modulo Dimensioni
200V 11 ~ 15 kW SV150DBU-2
200V 18.5 ~ 30 kW SV220DBU-2
200V 30 ~ 37 kW SV370DBU-2
200V 45 ~ 55 kW SV550DBU-2
400V 11 ~ 15 kW SV150DBU-4 See punto D)
400V 18.5 ~ 30 kW SV220DBU-4
400V 30 ~ 37 kW SV370DBU-4U
400V 45 ~ 55 kW SV550DBU-4U
400V 75 kW SV750DBU-4U

B) Configurazione Morsetti

Calon] G [B2]BL[ NP

Mor setto Descrizione
G Morsetto di terra
B2 Connettere laresistenza di frenatura
Bl Connettere laresistenza di frenatura
N Connettere al morsetto N dell'inverter
P Connettere al morsetto P/P2 dell'inverter
CM Comune per il morsetto OH
OH Morsetto per allarme surriscaldamento
(Uscita Open Collector : 20mA, 27V DC)

C) LED di monitoraggio

LED Descrizione
Quando il dissipatore e surriscaldato eil Ikivello di
OAHSTI I\(I\I/SETRRI?AE) corrente eccede il limite di setta_gfgi 0, S attivala
protezione da surriscaldamento e il LED s accende
POWER ~ Il LED s accende quando si da alimentazione
(ROSSA) al'inverter e quindi al modulo di frenatura, che € ad esso
CONNEesso
RUN (VERDE, | Il LED lampeggia quando il modulo di frenaturalavora
A DESTRA) normalmente

D) Dimensioni
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